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5.2.3 ПДУ 
Общий вид ПДУ показан на рис. 8. 

 
Рисунок 8. Общий вид и габаритные размеры ПДУ: 

1, 2, 3 – кнопки LEFT, RIGHT, STOP; 4, 6 – зеленые индикаторы «Left», «Right»; 
5 – красный индикатор «Stop» 

ПДУ (18) выполнен в виде небольшого настольного прибора в корпусе из ударопрочного 
АБС-пластика. ПДУ предназначен для подачи команд оператором при ручном режиме 
управления турникетом. 
На лицевой панели ПДУ расположены три кнопки для подачи команд. Средняя кнопка STOP 
предназначена для подачи команды «Запрет прохода». Левая и правая кнопки LEFT, 
RIGHT предназначены для подачи команды открытия прохода в выбранном направлении. 
Над кнопками расположены светодиодные индикаторы состояния направления прохода. 
Красный индикатор «Stop» указывает на то, что оба направления прохода закрыты. 
Доступные команды управления и индикация на ПДУ для импульсного и потенциального 
режимов управления указаны соответственно в табл. 7 и 8. 

5.2.4 Плата управления 
Плата управления турникетом (см. рис. 9) установлена в центральной стойке секции Master. 
Для доступа к плате необходимо снять кожух центральной стойки (см. разд. 8.9.1). 

 
Рисунок 9. Внешний вид платы управления 
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управляющий элемент – схема с открытым коллекторным выходом: 
напряжение на замкнутом контакте (сигнал  
низкого уровня, на входе платы управления), В  .........................................  не более 0,8 

5.2.6 Режимы управления турникетом 
Доступны два режима управления турникетом – импульсный и потенциальный. В обоих 
режимах управление турникетом осуществляется подачей команд (т. е. комбинации 
управляющих сигналов) на входы управления: Unlock A, Stop и Unlock B и специальный вход 
управления Fire Alarm. В зависимости от выбранного режима меняется алгоритм подачи 
команд управления. 
Выбор режима управления осуществляется переключателем Pulse на плате управления 
турникетом (см. рис. 9). При поставке переключатель находится в положении ON, что 
соответствует импульсному режиму управления турникетом. 

 
Внимание! 
Изменение положения переключателя должно осуществляться только при 
выключенном питании турникета. 

Для перевода турникета в потенциальный режим управления переведите переключатель в 
положение OFF. Изменение режима управления произойдет после включения турникета. 
Импульсный режим управления 
Режим используется для управления турникетом с помощью ПДУ, устройства РУ и 
контроллера СКУД, выходы которого поддерживают импульсный режим управления. 
Описание работы турникета при импульсном режиме управления см. в табл. 7. 
Длительность управляющего сигнала при подаче команды управления на входы управления 
должна быть не менее 100 мс. Время ожидания прохода по умолчанию равно 8 секундам и 
не зависит от длительности управляющего сигнала (импульса). 
Алгоритм подачи команд управления, являющихся комбинацией управляющих сигналов, 
приведен в приложении 1. Командой управления является активный фронт управляющего 
сигнала (переход сигнала из высокого уровня в низкий) на любом из входов управления 
(Unlock A, Unlock B и Stop), при наличии соответствующих уровней сигналов на других 
входах. 

 
Примечание: 
При подаче управляющих сигналов от ПДУ / устройства РУ активному фронту 
сигнала соответствует нажатие соответствующей кнопки на ПДУ. Низкому уровню 
сигнала соответствует нажатое состояние кнопки, высокому – не нажатое. 

Потенциальный режим управления 
Режим используется для управления турникетом с помощью контроллера СКУД, выходы 
которого поддерживают потенциальный режим управления. Описание работы турникета при 
потенциальном режиме управления приведено в табл. 8. 
Длительность управляющего сигнала при подаче команды управления на входы 
управления, должна быть не менее 100 мс. Время ожидания прохода равно длительности 
управляющего сигнала. То есть, если к моменту совершения прохода в разрешенном 
направлении на входе данного направления присутствует сигнал низкого уровня, то 
турникет в данном направлении останется открытым. 
Алгоритм подачи команд управления приведен в Приложении 2. При подаче сигнала низкого 
уровня на вход Stop оба направления закрываются на все время его присутствия 
независимо от уровней сигналов на входах Unlock A и Unlock B. При снятии сигнала низкого 
уровня с входа Stop направления переходят в режим согласно уровням сигналов на входах 
Unlock A и Unlock B. 

 
Примечание: 
При управлении турникетом контроллером СКУД высокий уровень управляющего 
сигнала соответствует тому, что контакты выходного реле контроллера разомкнуты 
либо выходной транзистор закрыт. Низкий уровень – контакты выходного реле 
замкнуты либо выходной транзистор открыт. 
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5.2.7 Алгоритм работы турникета 
Алгоритм работы турникета при импульсном режиме управления в случае однократного 
прохода в одном из направлений: 
1. От устройства управления (ПДУ, устройства РУ, контроллера СКУД) на входы платы 

управления поступает команда (комбинация управляющих сигналов) на совершение 
однократного прохода в одном из направлений. 

2. Микроконтроллер, установленный на плате управления, обрабатывает полученную 
комбинацию сигналов и формирует команду электроприводу створок турникета на 
открытие зоны прохода. Начинается отсчет Времени удержания в разблокированном 
состоянии (по умолчанию 8 секунд). 

3. Створки турникета открываются в выбранном направлении. Становится возможным 
проход в этом направлении. 

4. При входе пользователя в зону прохода фиксируется факт прохода. На 80 мс 
активизируется один из релейных выходов PASS А или PASS B, соответствующий 
направлению прохода. Положение пользователя в зоне прохода отслеживается с 
помощью ДКЗП. 

 
Примечание: 
Для предотвращения контакта пользователя со створками турникета внутри зоны 
прохода выделяется опасная зона. При нахождении пользователя в этой зоне 
движение створок (открытие или закрытие) блокируется. Величина опасной зоны 
зависит от размера установленных створок. 

5. После того как пользователь пройдет через раскрытые створки и окажется в безопасной 
зоне (т.е. в зоне, где не возможен контакт пользователя со створками), микроконтроллер 
платы управления подает команду электроприводу на закрытие створок. Створки 
турникета закроются. 

6. Если во время движения пользователя через зону прохода был авторизован новый 
пользователь в том же направлении прохода, то закрытия створок не происходит, 
новый пользователь может сразу следовать за первым. 

7. Если во время движения пользователя через зону прохода был авторизован новый 
пользователь в противоположном направлении прохода, то после прохода первого 
пользователя створки закроются и откроются в противоположном направлении для 
прохода второго пользователя. 

 
Примечание: 
Для повышения интенсивности проходов рекомендуется организовывать отдельные 
зоны прохода для каждого направления. 

8. Если пользователь не войдет в зону прохода в течение Времени удержания в 
разблокированном состоянии, то створки перекроют зону прохода. 

9. По окончании прохода и после закрытия створок турникет готов для совершения 
следующего прохода. 

При потенциальном режиме управления турникетом управляющий сигнал может быть снят 
после получения сигнала с выхода PASS для того же направления. 

5.3 Устройства для управления турникетом 
Управление турникетом может осуществляться с помощью следующих устройств: 
ПДУ / устройства РУ; контроллера СКУД, устройства Fire Alarm. Указанные устройства могут 
быть подключены к турникету по отдельности, все вместе (параллельно) или в любой 
комбинации друг с другом. 
При параллельном подключении к турникету нескольких устройств управления возможны 
случаи наложения управляющих сигналов. В этом случае реакция турникета будет 
соответствовать команде, сформированной комбинацией сигналов (см. приложения 1 и 2). 



Скоростной проход PERCo-ST-11 и двусторонняя секция PERCo-STD-11 

 19 

5.3.1 Подключение ПДУ 
ПДУ подключается гибким многожильным кабелем к контактам Unlock A, Stop, Unlock B, 
Led A, Led Stop, Led B, Sound и GND клеммной колодки X2 в соответствии со схемой 
электрических соединений турникета (см. рис. 18). 
Стандартная ориентация ПДУ относительно секций указана на рис. 12. Если рабочее место 
оператора расположено с противоположной стороны относительно секции Master, то для 
удобства эксплуатации необходимо поменять местами провода от ПДУ, подключаемые на 
контакты Unlock A и Unlock B, а также Led A и Led B соответственно (см. табл. 4). 

 
Рисунок 12. Стандартная ориентация ПДУ относительно секций турникета 

 
Примечания: 
• При работе турникета в составе СКУД рекомендуется подключать ПДУ к 

контроллеру СКУД в соответствии с его эксплуатационной документацией. 
• Устройство РУ подключается к контактам Unlock A, Stop, Unlock B и GND клеммной 

колодки X2 и к контакту +12V клеммной колодки X3. 

Таблица 4. Подключение проводов кабеля ПДУ к клеммной колодке X2 

№ Контакт 
Ориентация ПДУ 

Стандартная Обратная 
1 GND черный черный 
2 Unlock A белый зеленый 
3 Stop синий синий 
4 Unlock B зеленый белый 
5 Led A желтый красный 
6 Led Stop оранжевый оранжевый 
7 Led B красный желтый 
8 Sound коричневый коричневый 
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12. Распакуйте и установите двустороннюю секцию. Выполните действия, указанные в 
п.п. 7 - 9 (для обеих сторон секции), сориентируйте двустороннюю секцию так, чтобы ее 
сторона Slave находилась против установленной секции Master. 

13. Выньте из центральной стойки двусторонней секции со стороны Slave соединительные 
кабели DC и CAN (если они не были проложены в кабель-канале ранее). Выведите их 
через отверстие для ввода кабелей в основании стойки. Протяните кабели при помощи 
ранее проложенного кондуктора по кабельному каналу в секцию Master. 

14. Через отверстие для ввода кабелей в основании центральной стойки двусторонней 
секции (со стороны Master) введите внутрь стойки кабели для управления второй зоной 
прохода: от ИП, от ПДУ или контроллера СКУД, от устройства Fire Alarm и 
дополнительного оборудования, а также кабели DC (16) и CAN (17) от секции (стороны 
секции) Slave или же кондуктор для их протяжки. 

15. Добейтесь вертикального положения двусторонней секции и закрепите ее на 
установочной поверхности с помощью восьми болтов М10 с шайбами (см. п. 11). 

16. При необходимости установите другие двухсторонние секции (п.п. 12 - 15). 
17. Распакуйте и установите секцию турникета Slave. Выполните действия, указанные в 

п.п. 7 - 9. 
18. Выньте из центральной стойки секции Slave соединительные кабели DC и CAN (если 

они не были проложены в кабель-канале ранее). Выведите их через отверстие для 
ввода кабелей в основании стойки. Протяните кабели при помощи ранее проложенного 
кондуктора по кабельному каналу в секцию (сторону секции) Master. 

19. Добейтесь вертикального положения секции и закрепите ее на установочной 
поверхности (см. п. 11). 

20. Подключите кабели к плате управления первой зоны прохода согласно схеме 
электрических соединений турникета (см. рис. 9 и рис. 18). Плата расположена в нижней 
части центральной стойки секции Master. 

 
Примечание: 
Соединительные кабели DC (на схеме №2) и CAN (№4) подключаются к клеммным 
колодкам X5 платы управления секции Master и X1 платы привода секции Slave в 
соответствии с маркировкой их жил (см. рис. 18). 

21. При необходимости произведите монтаж считывателей карт доступа в верхнем коробе 
секции (см. рис. 20).  

 
Внимание! 
Считыватели карт доступа в стандартный комплект поставки турникета не входят! 
Выбор типа считывателей, их приобретение и установка в изделие осуществляется 
заказчиком (инсталлятором) в соответствии с проектом проходной и 
характеристиками СКУД и контроллера управления. Предусмотрена возможность 
установки считывателей как производства компании PERCo (PERCo-IR03.1,  
PERCo-MR07 OEM, PERCo-RP-15.2), так и сторонних производителей. 
Считыватели должны удовлетворять следующим требованиям: 
  - габаритные размеры (длина × ширина × высота)  ..............  не более 155×68×28 мм 
  - дальность считывания идентификаторов  ........................................  не менее 40 мм, 
     при условии, что считыватель будет расположен как можно выше (т.е. вплотную к  
     верхней крышке турникета). 

Для фиксации считывателей используйте двусторонний скотч и при необходимости 
неметаллические подкладки, чтобы расположить его как можно выше (т.е. ближе к 
верхней поверхности крышки) с целью увеличить дальность считывания. Кабели от 
считывателей аккуратно проведите через верхний короб и центральную стойку к месту 
ввода кабеля от контроллера СКУД, используя штатные окна в деталях корпуса секции. 
Кабели не должны проходить между отверстиями для крепления верхней крышки секции 
и вблизи них, чтобы не повредить кабели при установке крышки. Для крепления кабелей 
применяйте самоклеящиеся площадки и кабельные стяжки. Не допускается крепление к 
кабелям внутренней разводки и к платам ДКЗП, а также прокладывание кабелей вблизи 
плат, где расположены датчики. 
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22. Распакуйте стеклянные створки (4) и произведите их монтаж (рис. 21, разд. 8.9.3). 
23. Установите кожухи створок (3) из комплекта принадлежностей (рис. 21, разд. 8.9.4). 
24. Установите на свои места передние панели боковых стоек (10) (разд. 8.9.2). После 

установки проверьте, чтобы верхний край панелей находился на одном уровне с 
корпусом секции. 

25. Установите блоки индикации центральных стоек (5) (см. рис. 22, разд. 8.9.5) (взять в 
комплекте принадлежностей). 

26. Установите верхние крышки секций (6) (см. рис. 23, разд. 8.9.6). 
27. С помощью переключателей на плате управления секции (стороны секции) Master (см. 

разд. 5.2.4): 
• Установите режим управления турникетом, используя переключатель Pulse. 
• Выберите направление поворота створок при подаче сигнала от устройства 

Fire Alarm, используя переключатель FA Dir. 
• Установите тип створок, устанавливаемых в данном проходе, используя 

переключатели Size1, Size2 (см. табл. 2). 
28. Проведите пробное включение турникета согласно разд. 9.1. 
29. При необходимости выровнять положение створок относительно друг друга переведите 

турникет в режим обучения и вручную установите створки в исходное (закрытое) 
положение согласно разд. 8.7. 

30. Выполните проверку работы турникета, подавая команды управления от ПДУ (см. 
разд. 9.2, 9.3). 

31. Проведите операции, аналогичные указанным в п.п. 20 – 30, для всех остальных зон 
прохода турникета. 

32. Установите кожухи центральных стоек (2) (разд. 8.9.1). 
После завершения монтажа и проведения проверок турникет готов к работе. 

8.5 Схема электрических соединений турникета 
Таблица 6. Перечень элементов схемы электрических соединений турникета 

Обозначение Наименование К-во, шт. 
A1 Секция (сторона секции) Master 1 

А1.1 Плата управления 1 
А1.2 Плата электропривода секции (стороны секции) Master 1 
A2 Секция (сторона секции) Slave 1 

А2.1 Плата электропривода секции (стороны секции) Slave 1 
A3 ПДУ 1 
A41 ИП турникета 1 
A51 Устройство для подачи команды FireAlarm 1 

A6.11, A6.21 Контроллер СКУД 1 
A71 Устройство РУ 1 
A81 Сирена 12V DC 1 

A9.11, A9.21 Выносной блок индикации 2 
A101 ИП выносных индикаторов 1 
1, 2 Кабель соединительный DC 2 
3, 4 Кабель соединительный CAN 2 

5 Перемычка проводом при отсутствии устройства Fire Alarm (А5).  
При поставке установлена. 1 

 
1  Оборудование не входит в стандартный комплект поставки. 
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Рисунок 17. Схема электрических соединений турникета1 

 
1  Перечень элементов схемы указан в табл. 6. 
 Оборудование, отмеченное звездочкой (*), не входит в стандартный комплект поставки. 
 При работе турникета в составе СКУД рекомендуется подключать ПДУ (A3) к контроллеру СКУД в 
соответствии с эксплуатационной документацией контроллера. 







Руководство по эксплуатации 

 32 

8.8.1 Кожух центральной стойки 
Для снятия кожуха центральной стойки (2) – сдвиньте кожух вдоль стойки вниз и на себя, 
выводя зацепы кожуха из пазов в центральной стойке (см. рис. 19). 
Для установки кожуха на центральную стойку необходимо надавить на него вниз, аккуратно 
ввести все зацепы кожуха в пазы на корпусе стойки и отпустить. Кожух под воздействием 
подпружиненной лапки, находящейся внизу с внутренней стороны, должен встать на место. 

 
Рисунок 19. Снятие кожуха центральной стойки 

8.8.2 Передняя панель боковой стойки 
Для снятия передней панели боковой стойки (10) – сдвиньте ее вдоль стойки вниз и затем на 
себя, выводя зацепы панели из пазов в боковой стойке (см. рис. 20). Осторожно, не повредите 
соединительный кабель! Отсоедините разъем соединительного кабеля от платы индикации. 
При установке передней панели боковой стойки необходимо надавить на нее вниз, 
аккуратно ввести все зацепы кожуха в пазы на корпусе стойки и отпустить. Панель под 
воздействием подпружиненной лапки, находящейся внизу с внутренней стороны, должна 
встать на место. 
Перед монтажом (снятием) панели боковой стойки снимать верхнюю крышку секции (6) 
необязательно (см. разд. 8.9.6). 
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3. Используя отвертку с крестообразным шлицем PH2, зафиксируйте установленную часть 
кожуха на опоре с помощью двух винтов М4×10 с шайбами из комплекта поставки. 

4. Поверните поворотную опору створки до упора против часовой стрелки. Аналогичным 
образом смонтируйте на поворотную опору вторую часть кожуха. 

5. Проверьте визуально зазоры между кожухами и створкой, между кожухом створки и 
кожухом центральной стойки, при необходимости ослабьте винты М4×10 и поправьте 
нужную часть кожуха створки. Затяните винты. 

Снятие кожуха створки производится в обратном порядке. Перед этим необходимо 
демонтировать блок индикации центральной стойки (см. разд. 8.9.5). 

 
Рисунок 21. Створка и кожух створки 

8.8.5 Блок индикации центральной стойки 
Для установки блока индикации центральной стойки (5) (см. рис. 22): 
1. Заведите кабель от блока индикации центральной стойки в верхний короб стойки через 

отверстие, расположенное над центральной стойкой. 
2. Протяните кабель под перемычкой внутри короба и подсоедините к разъему LED. 
3. Установите блок индикации на площадку, расположенную над поворотной опорой створки, 

и при помощи шестигранного ключа SW4 зафиксируйте его на верхнем коробе стойки (7), 
используя два винта М5×10 с плоскими и пружинными шайбами из комплекта поставки. 

4. Проверьте визуально равномерность зазора между блоком индикации и кожухом створки, 
при необходимости ослабьте винты М5×10 и отрегулируйте его. Затяните винты. 

Снятие блока индикации центральной стойки производится в обратном порядке. Перед этим 
необходимо демонтировать с секции турникета верхнюю крышку секции (6) (см. разд. 8.9.6, 
рис. 23). 
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Рисунок 22. Монтаж блока индикации центральной стойки 

8.8.6 Верхняя крышка секции 
Перед монтажом верхней крышки (6) необходимо проверить, подключены ли к блокам 
индикации все необходимые соединительные кабели (разд. 8.9.2, 8.9.5). 
Порядок монтажа верхних крышек секций (рис. 23): 

 
Рисунок 23. Монтаж верхней крышки турникета 
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9.4 Действия в нештатных ситуациях 
9.4.1 Режим «Авария» 
В случае возникновения препятствия свободному повороту створок турникета предусмотрен 
автоматический переход турникета в режим «Авария». Режим необходим для 
предотвращения выхода из строя электропривода турникета вследствие перегрева. 
При возникновении препятствия повороту створок в заданном направлении осуществляются 
три попытки поворота в том же направлении с интервалом в 3 секунды. Если после этого 
препятствие не будет устранено, то турникет перейдет в режим «Авария». В режиме 
«Авария» створки турникета могут свободно поворачиваться на угол ±90º, что позволяет 
беспрепятственно устранить возникшее препятствие в зоне прохода. При этом на ПДУ 
мигают все три световых индикатора и подается непрерывный звуковой сигнал. 
Выход из режима «Авария» происходит автоматически после устранения препятствия, 
освобождения зоны прохода турникета и возврата створок в исходное (закрытое) положение. 
Также сигнал «Авария» автоматически генерируется в случае, если зона прохода турникета 
оказывается занятой кем-либо или чем-либо в течение более 30 секунд. Снятие сигнала 
происходит после освобождения зоны прохода. 

9.4.2 Режим «Fire Alarm» 
При возникновении опасных ситуаций на территории объекта зону прохода турникета можно 
использовать в качестве дополнительного аварийного выхода. 
Предусмотрена возможность перевода турникета в режим Fire Alarm от устройства 
аварийного открытия прохода (прибора пожарной сигнализации, аварийной кнопки и т.д.). В 
этом режиме створки турникета открываются в одну из сторон и остаются открытыми для 
свободного прохода в обоих направлениях, при этом на блоках индикации одновременно 
для обоих направлений включаются зеленые индикаторы разрешения прохода в режиме 
мигания, команды управления от других устройств и ПО игнорируются. 
Также при снятии (пропадании) напряжения питания створки турникета могут быть открыты 
вручную (не блокируются). 

 
Внимание! 
Для экстренной эвакуации людей с территории предприятия в случае пожара, 
стихийных бедствий и других аварийных ситуаций используются соответствующие 
требованиям безопасности эвакуационные выходы. Таким выходом может служить, 
например, поворотная секция ограждения PERCo-BH02 «Антипаника». 

9.5 Возможные неисправности 
Возможные неисправности, устранение которых может производиться потребителем, 
приведены в табл. 9. Если неисправность устранить не удалось, рекомендуем обратиться в 
ближайший сервисный центр компании PERCo. Список сервисных центров приведен в 
Паспорте на изделие. 

Таблица 9. Возможные неисправности и способы их устранения 

Неисправность Вероятная 
причина Способ устранения 

При включении 
источника питания 
турникет не работает, 
индикация на ПДУ и 
стойке турникета 
отсутствует 

На плату 
управления не 
подается 
напряжение 
питания 

Отключить источник питания турникета от сети, 
открыть кожух центральной стойки. Проверить 
целостность кабеля питания, проверить 
надежность крепления кабеля питания в 
клеммной колодке XT3 платы управления 

Не работает один из 
блоков индикации, при 
этом работа турникета 
соответствует алгоритму 
(п. 5.2.7) 

Не подается 
сигнал 
управления на 
блок 
индикации 

Проверить целостность соединительного кабеля 
блока индикации, проверить надежность его 
крепления в разъемах 
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